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GTR

Technology for Safety

扭力高达130.000 Nm 以及开孔205 mm

扭转刚性联轴器
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   GTR – 扭转刚性联轴器：说明

采用全车削钢以及标准磷化处理制作。
不锈钢盘组。
高抗扭刚度。
无需维护且无磨损。
双盘组版本：GTR/D。
高扭力。

按需提供

可以应用在高运行温度下（> 150 °C）。
可以采用全不锈钢特定处理或版本。
加强型联轴器，可以满足特定要求和重载应用。
可以连接至扭力限制器（安全联轴器）。

盘组说明

    
 
 

该扭转刚性联轴器的重要元件是盘组，盘组采用一系列AISI 304-C类不锈钢盘制作而成，并采用钢衬套连接。采用10.9类钢和相应
自锁螺母，该联轴器的盘组以交替方式连接至中心本土凸缘或垫片。
盘组配置可以为：

A) 6 螺钉的连续环盘组 （联轴器尺寸 1-7）
B) 6 螺钉的可组合盘组（联轴器尺寸8-11）
C) 8 螺钉的可组合盘组（联轴器尺寸12-15）

内部和外部锁紧衬套的组装示例.

该联轴器专设计用于需要高可靠性、精度和最佳重量/功率比的联轴器；是适合高转速和高功率产品应用的理想联轴器，同时，在采用垫板版本
时，也可提供低悬臂荷载。
此联轴器有三个主要部分组成：两个全车削中心本体——这两个本体采用钢UNI EN10083/98制作，以及盘组——为不锈钢AISI 304 C，配10.9钢
类连杆调节螺钉。双盘组版本时，配备了具有一定长度的垫片，该垫片也采用钢UNI EN10083/98制作，固定在
中心本体和两个盘组之间。
在机加工键槽前，除了垫片（GTR/D和GTR/DBSE），GTR联轴器的所有部件，均采用DIN ISO 1940-1:2003 Q 6.3
类制成且达到静平衡。
根据应用的特定要求，可以对每个独立部件或整个联轴器实现静或动平衡，完全可以按照客户的要求组装。
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GTR - 扭转刚性联轴器：说明

制造

特定D.B.S.E. 的定制垫片版本
(12页)。

为了缩减轴向尺寸，采用内部中心本体制
造。

根据装配/SG扭力限制器制造，有单和/或
双盘组。

配有单和双盘组适配器的解决方案，在不需要
移动中心本体的情况下，可轻松替换盘组（根
据指导标准API610）。

垂 直 式 安 装 的 解 决 方 案 ， 必 须 支 承 垫 
片（GTR/D 或 gtr/dbse），防止垫片预压盘
组。
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GTR/S GTR/D

DA尺寸 E H7
 最大

E4 H7
最大

PN Q std
*1 VUR1R

0 M51012365,5507,52925324578

1 M510138805083625324580

2 M510150925084230385392

3 M815171102591046354564112

4 M815211124751256455276136

5 M820253145951366556592162

6 M82029017410214807080112182

7 M102031519910115928090128206

8 M1020380222136221008095133226

9 M122540024513025110-110155252

10 M122544827214432120-120170296

11 M163048031213632140-138195318

12 M204055034417234155-155218352

13 M204065038722637175-175252386

14 M244569041723637190-190272426

15 M244574045224642205-205292456

GTR - 扭转刚性联轴器：技术参数

尺寸

B类锁紧夹具（GTR/S; GTR/D; GTR/DBSE）的容许扭力

 按需

与ø 成孔 [mm]相关的传动扭力[Nm]
8075706560555048454240383532302825242220191811 12 14 15 16尺寸 10

0 64636058565547 48 50 52 5346
1 64636058565547 48 50 52 5346
2 979591898784838176 77 7873
3 165 167 170 175 179 182 189 194 199 207160
4 199 204 207 214 219 224 232 239 244 249 257194
5 419403396320 330 337 343 353 363 370 376 386317
6 781757733709685675598 612 627 637 646 661588
7 868844820796772748723714685 699675
8 1353 1371 1416 1460 1505 1549 1594 16381327
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GTR — 扭转刚性联轴器：技术参数

GTR/S技术特点

GTR/D技术特点

备注按需

 

• Qstd (*1) ——按照需要，可以提供的不同尺寸。
• 最大转速 (*2) ——如果需要更高转速，请联系我们的技术部。
• 重量指的是带导向孔的联轴器重量。
• 惯性指的是具有最大开孔的联轴器惯性。
• 不同中心本体连接类型的选择和可用性，请见第4页和第5页。

尺寸
 
扭力

[Nm] 重量

[Kg]

惯性

[Kgm2]  

最大转
速*2

[Rpm]

轴向
荷载

[Kg]

螺钉拧紧扭力[Nm] 偏差 刚度
R sT

[103 Nm/rad]最大标称
交替运动

S2S1 角度
α [°]

轴向
x [mm]

径向
k [mm]

0 80-0,71°1210,510145000,000581,62012060
1 117-0,80° 45’1210,514142000,000671,333200100
2 156-0,90° 45’131719125000,001932,450300150
3 415-1,20° 45’224326102000,003863,9100600300
4 970-1,40° 45’39843485000,008696,32331400700
5 1846-1,60° 45’851455370000,0100910,436622001100
6 2242-2,00° 45’951457063000,0364815,656634001700
7 3511-2,20° 45’1273607955000,0773524,886652002600
8 8991-2,40° 45’260-10450000,1340333,0133380004000
9 11941-2,50° 45’480-11545000,2544542,02333140007000

10 15720-2,60° 45’760-13838000,4501967,033332000010000
11 15521-2,90° 45’780-27936000,7165494,040002400012000
12 37700-2,90° 30’800-48432001,22340130,083335000025000
13 51500-3,10° 30’1100-63830001,94410160,0116667000035000
14 64300-3,40° 30’1500-68327003,10950210,01666610000050000
15 69800-3,80° 30’2600-74425004,37920270,02166613000065000

尺寸

扭力
[Nm] 重量

[Kg]

惯性

[Kgm2]

 最大转
速 *2

[Rpm]

 轴向
荷载

[Kg]

 
螺钉拧紧扭力[Nm] 偏差 刚度

R dT

[103 Nm/rad]最大标称
交替运动

S2S1 角度
α [°]

轴向
x [mm]

径向
K [mm]

0 420,701,41° 30’1210,510145000,000831,72012060
1 510,801,61° 30’1210,514142000,000921,833200100
2 710,801,81° 30’131719125000,002863,550300150
3 1840,952,41° 30’224326102000,007405,8100600300
4 4221,202,81° 30’39843485000,016609,42331400700
5 8031,453,21° 30’851455370000,0285015,236622001100
6 10191,554,01° 30’951457063000,0635823,056634001700
7 15961,554,41° 30’1273607955000,1281634,086652002600
8 39962,154,81° 30’260-10450000,2292747,0133380004000
9 51922,155,01° 30’480-11545000,4459861,02333140007000

10 66902,405,21° 30’760-13838000,7999596,033332000010000
11 67482,405,81° 30’780-27936001,22823132,040002400012000
12 159001,305,81°800-48432001,97120173,083335000025000
13 218001,706,21°1100-63830003,06240208,0116667000035000
14 270001,806,81°1500-68327004,89420280,01666610000050000
15 320001,907,71°2600-74425006,93250350,02166613000065000
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GTR/DBSE –带垫片的扭转刚性联轴器：说明

采用钢制作且全车削。
镀锌防腐蚀。
不锈钢盘组。
无需维护且无磨损。
特定D.B.SE的定制垫片版本。高
抗扭刚度的焊接垫片。

按需提供
可以应用于高运行温度 （> 150 °C）。
高达Q=2,5 的动平衡
满足特定需求的定制版本。
不同中心本体连接类型 （第4、5页）。

应用示例

在高转速的DBSE> 3 m 例子中，有必要采用带支撑和轴承的中间轴

盘组说明

该扭转刚性联轴器的重要元件是盘组，盘组采用一系列AISI 304-C类不锈钢盘制作而成，并采用钢衬套连接。采用10.9类钢和相应
自锁螺母，该联轴器的盘组以交替方式连接至中心本土凸缘或垫片。

盘组配置可以为：

A)   6 螺钉的连续环盘组 （联轴器尺寸 1-7）
B)    6 螺钉的可组合盘组 （联轴器尺寸8-11）
C)    8 螺钉的可组合盘组（联轴器尺寸12-15）

该配有垫片的无间隙联轴器，称为GTR/DBSE（轴端之间的距离），包括中心垫片（根据不同应用需要，会添加的垫片）、两个
挠性盘组和中心本体，可以连接两个分离转动轴。
此类盘式联轴器采用特种钢制作而成，其中盘组采用AISI 304不锈钢制作，以便实现无需维护且不会产生磨损的挠性联轴器。为
了让此联轴器即使在不利环境条件下，也具有较长的工作期限，联轴器表面进行了抗腐蚀处理。在机加工其键槽和锁紧螺钉前，
联轴器的所有零部件（除了DBSE垫片版本）采用类DIN-ISO 1940:1:2003 Q 6.3进行了静平衡。
根据应用的特定需要，您可以对联轴器的每个独立部件或已经组装完成的联轴器进行静或动平衡处理。

相距一段距离的两个驱动装置连接



13

对于带弹性元件的垫片 
(GAS/DBSE 和 GAS/SG/DBSE) 见页 34.

按需

 技术特点

尺寸

GTR/DBSE — 带垫片的扭转刚性联轴器：技术参数

备注

• 最大转速 (*2) ——如果需要更高转速，请联系我们的技术部。
•不同中心本体连接类型的选择和可用性，请见第4页和第5页。

DA尺寸 E H7
最大

E4 H7
最大

LVUPN tot

0 M5107,52925324578

L 
to

t =
 D

.B
.S

.E
. +

 2
 N

1 M51083625324580
2 M51084230385392
3 M8151046354564112
4 M8151256455276136
5 M8201366556592162
6 M82014807080112182
7 M102015928090128206
8 M1020221008095133226
9 M122525110-110155252

10 M122532120-120170296
11 M163032140-138195318
12 M204034155-155218352
13 M204037175-175252386
14 M244537190-190272426
15 M244542205-205292456

尺寸

垫片
总重量

[Kg/m]  

最大
转速

*2

[Rpm]

轴向
荷载

[Kg]

螺钉扭矩扭力Nm]
偏差

  扭力
[Nm]

标称 最大  交替运动 重量
[Kg/m]

惯性
[Kgm2/m]

相对刚度
 RTrel [106 Nm/rad•m] S2S1 角度

α [°]
轴向
x [mm]

径向
k [mm]

0 120,001975,02012060

Pe
so

 to
t =

 p
es

o 
[G

TR
/D

] +
 p

es
o 

al
lu

ng
a 

•  
(D

BS
E 

- 2
P)

1,401° 30’1210,51014500

K 
= 

( D
BS

E 
- P

 ) 
• t

g 
α

1 1,601° 30’1210,51414200120,001975,033200100
2 1,901° 30’13171912500210,002815,550300150
3 2,501° 30’22432610200290,002815,5100600300
4 2,901° 30’3984348500600,005828,02331400700
5 3,301° 30’851455370001480,0155013,536622001100
6 4,001° 30’951457063002690,0271816,056634001700
7 4,501° 30’1273607955003210,0309616,586652002600
8 4,901° 30’260-10450006400,0490721,5133380004000
9 5,101° 30’480-115450011000,1064830,02333140007000

10 5,301° 30’760-138380016100,1550838,033332000010000
11 5,901° 30’780-2793600-0,2397244,040002400012000
12 5,901°800-4843200-0,4152262,083335000025000
13 6,301°1100-6383000-0,5390767,0116667000035000
14 6,801°1500-6832700---1666610000050000
15 7,701°2600-7442500---2166613000065000
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β = 
180 • Cmot

π • RTOT

RTOT= 1

+2
RTs

Lt

RTrel( )

K = [ Ltot - (2 • N) - P ] • Tg α

α

α

α K

α

Kα

α α 2α

α

2α

α

xx

ΔxTOT=2x xx

2x

GTR/DBSE —  带垫片的扭转刚性联轴器：其他资料

根据右边公式，也可以通过扭转
角，确定定位误差：

通过右边公式表示GTR/
DBSE联轴器的总扭转刚度：

以下几个因素影响联轴器的最大转速：

• 联轴器的圆周速度；

• 联轴器的重量；

• 垫片长度；

• 联轴器刚度；

• 平衡质量。

概而言之，对于需要使用GTR/DBSE型号的大多数应用，不需要
进行动平衡。在其他情况下，根据图4，需要评估转速和自定义
扩展长度之间的函数关系。

 
  
 

  
 

 

在本公式中：
Β = 扭转角 [ ° ]
Cmot = 最大力矩电机侧 [Nm]
RTOT = 联轴器的总扭转刚度 [Nm/rad]

其中：
RTOT = 联轴器 GTR/DBSE的总扭转刚度 [Nm/rad]
RTs = 联轴器 GTR/S的扭转刚度 [Nm/rad]
RTrel =垫片的相对刚度 [Nm/rad]

  Lt = 垫片长度 (=DBSE-2P) [m]

 自定义扩展长度[mm]

转速 [Rpm]

不需要平衡

根据实际应用进行平衡

需要动平衡

4. (GTR/DBSE)函数的平衡比率

带垫片的型号 "GTR/DBSE"，除了对于
分离的传动元件连接很重要之外，按照需
要，根据公式该产品也能（不像经典型号
GTR/S）补偿多达两次角度偏差（图2）
和轴向（图3）或高径向偏差（图1）。

 
在本公式中：
K= 径向偏差 [mm]

Ltot   = GTR/DBSE 联轴器总长度 [mm]
N =半个中心本体的有用长度 [mm]
P =弹性元件的有用部分 [mm]
α =角度偏差 GTR/S [ ° ]

1.径向偏差

2. 角度偏差

3. 轴向偏差

0                    500                  1000                 1500                2000                 2500                3000

3000

2500

2000

1500

1000

500

0
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1,05

1,00

     0          20        40        60        80        100

     0
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50
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100

80
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0

C'nom=
C.C.
2,5

Cnom ≥ C'nom

Cnom=
C spunto

1,5

Cnom ≥ C’nom 

Cnom>

Cnom>

• f • fT • fD

• fK • fT • fD

9550 • P

9550 • P

n

n

您可以采用第6页所示的通用公式预选联轴器的尺寸。
GTR联轴器能适应等于 2.5倍标称扭力的瞬时峰值扭力“C.C.”。
如果“C.C.”大于2.5倍标称扭力，需要采用以下公式选择联轴器：

GTR联轴器目录上所示的标称扭力指的是比工作系数f=1.5的标称扭力低2倍的静扭力。反之，如果电机的静扭力比标称扭力高
两倍，可以采用以下公式：

在计算了理论标称扭力（C'nom）后，需要比较GTR的有效技术特点（第8-9页）以及选择能够传递高于或等于上述公式所述扭
力的有效标称扭力（Cnom），最后才可以正确确定联轴的尺寸。

在确定了所要使用的联轴器的尺寸后，可以根据其他参数进一步进行检查：

  
 

在本公式中：
C’nom = 联轴器理论标称扭力[Nm]
C nom = 联轴器有效标称扭力[Nm]

 C.C. = 峰值扭力 [Nm]

  
 

在本公式中：
C’nom = 联轴器理论标称扭力[Nm]
C nom = 联轴器有效标称扭力[Nm]
C spunto = 峰值扭力[Nm]

方向系数 (fD)
1 = 单一方向转动
2 = 交替旋转

  负荷系数(K)
1,5   =连续负荷
2        = 不连续负荷
1,5÷2 = 机床
2,5÷4 = 冲击负荷

其中:
Cnom  =联轴器标称扭力[Nm]
f = 工作系数 (第5页)
fT = 热系数(grafico 1)
fD = 方向系数
f = 负荷系数K
n  = 转速 [Rpm]
P  = 施加功率 [Kw]

运行温度[°C]

热
系
数

T

1. T热系数 (fT) 与运行温度[°C]的
函数关系

GTR & GTR/DBSE - 扭转刚性联轴器：其他资料

在计算和确定了传递的扭力后，需要考虑联轴
器（所联接的轴之间实际偏差）提供的挠性。
需要注意，容许的轴向和径向偏差是成反比例
关系（一个增加，另一个必然减少）。如果组
件内出现了各种类型的偏差，如图2所示，总
数值的百分率不应超过100%。

轴向偏差 x [%]

径
向
偏
差   

K 
[%

]

2. 偏差之间的容许比例 [%]

尺寸



根据实际应用，予以平衡
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7. 轴向力 [%]和轴向偏差 [%]
之间的关系

轴向偏差 [%]

轴
向
推
力

[%
]

GTR & GTR/DBSE - 扭转刚性联轴器：其他资料

订货示例

型号

单扭转刚性联轴器GTR/S
双扭转刚性联轴器GTR/D
带垫片的扭转刚性联轴器GTR/DBSE

锁紧类型

见第4页中心本体连接

尺寸

从0至15

为DBSE型号时，说明 长度或垫片
“DBSE” 或总联轴器长度 “Lt t”。 ".
示例 DBSE = 180mm / L tot = 264mm

扭转刚性联接

开孔 1尺寸型号
锁紧类型开
孔 1 开孔 2

锁紧类型开
孔2    DBSE / Ltot

-A1bore Ø38 H7A1bore Ø25 H7GR.2GTR

目录上的额定输出指的是无冲击且在周围温度下轴对准的常规使用。
轴向推力值 (+- 20%) 与轴向运动有关 (图7)。

以下几个因素对联轴器的最大转速有影响：

• 联轴器圆周速度；
• 联轴器重量；
• 垫片长度 (第12-14页)；
• 联轴器刚度；
• 平衡质量。

总而言之，对大多数应用不需要动平衡；                 
在其他情况下，需要根据图8进行评估。

 联轴器尺寸[mm]

 转速[Rpm]

Balancing not required不需要平衡

Dyn需要动平衡

           
           

 

8.与联轴器尺寸相关的平衡比例
(GTR/S – GTR/D)

装配

 

 

 

1) 尽可能提高径向和轴向的对准精确可以最大程度地吸收偏差，
而且把联轴器的使用寿命提高到最大（图5和6）。

2) 确保组装轴的末端与半联轴器的表面成直角（包括两个盘组
的垫片的长度应当与两轴之间的距离相等（图9）。

3) 按交叉顺序，采用扭力扳手紧固螺钉，连续操作，直到达到
目录所示的拧紧力矩。建议仅旋转不于盘组接触的螺母/罗
双，防止层压结构扭曲。

4) 最后，需要检查并确保盘组完美垂直于轴心线。可能需
要再次松开且紧固一些螺钉。

在带垫片的联轴器中（GTR/D和GTR/DBSE），联轴器的中心部分（间
隔条）可以看做是两个弹簧（层状组件）之间悬挂的负载。其具有
自然频率，在激活时，可以产生垫片的振动，从而对组件造成损
害。相比较标称尺寸“DBSE”（图9），建议增加1,5-2 mm中心本体
凸缘之间的距离，从而降低自然轴向频率。采用这种方式，层状组
件处于张拉状态，降低了垫片振动的可能性。

9.
备注：关于竖直位置的安装，请查阅第9页的执行方案。




